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 اين به نيز مربوطه ترموکوپل شود و وصل  PLCماژول دما به  يک ابتدا که است لازم دما کنترل تابع از استفاده براي

 پنجره در موجود هاي آيتم براي مقاديري ، I/O Configuration جدول در همچنين و گردد متصل ماژول 

Temperature Configuration با بينيم مي زير شکل در که همانطور که) گردد تعيين R5000 و R5100 و 

D1000 توسط شود مي خوانده ترموکوپل توسط که جاري دماي مقادير صورت اين در و( اند شده مقداردهي R5100  

 .  بود خواهد دستيابي قابل
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 دماي مقدار از کمتر Setpoint مقدار اگر يعني,  کند مي عمل کولر دستگاه مانند کنترل,  باشد صفر H/C اگر -

   .گردد مي فعال خروجي,  باشد کنوني

 دماي مقدار از بيشتر Setpoint مقدار اگر يعني,  کند مي عمل هيتر دستگاه مانند کنترل,  باشد يک H/C اگر -

   .گردد مي فعال خروجي,  باشد کنوني

: Md  متد انتخاب PID عبارتند عدد دو اين.شوند مي مقداردهي يک و صفر عدد دو توسط و است بخش دو شامل که 

 : از

و باشد مي D ندارد   P , I  فقط , Overshot حداقل:   صفر مد   

حلقه:  يک مد PID عمومي  

حلقه از استفاده براي که PID  ،  گردد انتخاب يک متد که است لازم    

 پارامترهاي در شده نوشته ريجيسترهاي از بعد ريجيسترهاي, بعدي سنسورهاي ازاي به

 ( Zn تعداد به) گيرند مي قرار استفاده مورد زير

 .ايجاد کرد  PID کنترل حلقه 32 توان مي PID تابع يک نوشتن با

 . کند مي مشخص را باشد المنت يا هيتر يا فن تواند مي که   PID خروجي پارامتر اين  : Yn 
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 : Snدر که دما سنسور شروع شماره I/O Configuration شود مي تنظيم  . 

  :  Znاز بعد که سنسورهايي تعداد Sn با خواهيم مي PID با خواهيم مي که سنسورهايي) شوند کنترل PID کنترل 

 ( .باشند هم پشت بايد کنيم

 

 Sv مقدار : Setpoint کنترل دماي . 

Os مجاز انحراف : ميزان  . 

 باشد شده تنظيم سانتبگراد درجه 200 برروي دما يعني Setpoint=2000 اگر مثال عنوان به

 کند( مي مشخص را درجه 0,1  واحد هر) بود خواهد دما واحد برابر 50 مجاز انحراف ميزان, باشد OS=50 و

1950 < 2000 < 2050 

(195 C) < (200 C) < (205 C) 

100:  معمول) گردد مي مشخص  )   PID حلقه براي گين مقدار به مربوط رجيستر قسمت اين در  : PR  

12:  معمول) گردد مي مشخص )  . PID حلقه براي انتگرال ضريب مقدار به مربوط رجيستر قسمت اين در  : IR 

( 8:  معمول) گردد مي مشخص  . PID حلقه براي مشتق ضريب مقدار به مربوط رجيستر قسمت اين در  : DR 
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کند مي تغيير 16383 تا صفر از آن مقدار که   . PID محاسبات آنالوگ خروجي  : OR 

. باشد مي  9WORD که کند مي مشخص   PID حلقه براي را ها  Working Register : WR 

 معني اين به باشد مي PID کنترل در سنسور کردن فعال براي R4012 بيتي 32 ريجيستر

  .گردد مي فعال سنسورها از يکي بيت هر ازاي به که

  از کدام هر چنانچه...  , و 1 شماره سنسور براي يک بيت و I/O Configuration در صفر شماره سنسور صفر بيت

 گرفت . خواهد قرار PID کنترل در آن به مربوط سنسور, شوند 1 ريجيستر به مربوط بيتهاي

 

 


