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 دو نوع شمارنده داریم : سرعت بالا و سرعت پایین )منظور از سرعت فرکانس ورودی می باشد( .

نیاز به سخت افزار خاصی دارند تا بتوانند در این فرکانس پالسها را  )در مقیاس کیلوهرتز( شمارنده های سرعت بالا

نیز کار می کنند. به  PLCبا ورودی های معمولی   )در مقیاس دهها هرتز( بشمارند ولی شمارنده های سرعت پایین

ه های نرم شمارنده های سرعت بالا شمارنده های سرعت بالای سخت افزاری و به شمارنده های سرعت پایین شمارند

  افزاری می گویند.

 تنظیم ورودی ها برای حالت شمارنده بودن :
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 مدهای کاری هر شمارنده :
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 نحوه خواندن شمارنده های سرعت بالا :

 : بیتی اختصاص داده شده است 32ریجیستر  2به ازای هر کانال ورودی شمارشگر 

: CV Current Value  مقدار ی کهCPU  : هم اکنون در حال شمارش است ، دو استفاده از آن می توان داشت 

 HSCTW”  93“ارش کنونی )ریست کردن شمارشگر( ، توسط فانکشن قرار دادن مقدار صفر در ریجیستر شم -1

 HSCTR”  92“توسط فانکشن  ، خواندن مقدار کنونی شمارش شده  -2

Preset Value : PV  وقتی شمارشگر به این مقدار رسید اینتراپت شمارشگر فعال می شود و دستورات اینتراپت برای ،

 یک بار اجرا می شود . 
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 : برای کپی کردن مقدار کنونی شمارنده به داخل ریجیستر از پیش تعریف شده برای هر شمارنده    (HSCTR) 92فانکشن 

 

 

 

 CPUمربوط به شمارنده ها در  پیش فرض اختصاص داده شده به حافظه های اعدادبرای کپی :   (HSCTR)  93فانکشن 

 می باشند.
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 : حافظه های پیش فرض اختصاص داده شده مربوط به شمارنده ها 
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برای اولین بار به اندازه  Y0فعال شده و موتور متصل به خروجی  Y0خروجی  X4مثال : برنامه ایی که با تحریک ورودی 

ثانیه متوقف  4پالس بچرخد و  800عد به اندازه ثانیه متوقف شده و سپس در مراحل ب 4می چرخد و سپس پالس  100

 شود.
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